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TP 02 : Régulateur FLOU

Nom : Prénom : Groupe :

L'objectif de ce TP est de synthétiser 2 régulateurs a logique floue en utilisant le
Toolbox fuzzy logic de Matlab. Ce TP permet, en outre, de se familiariser avec les importantes
possibilités de simulation qu’offre ce logiciel et de connaitre comment on obtient un
régulateur de haute performance a partir de la surface.

l.Le probléme a traiter :

L'intensité de
Vitesse

freinage

Etat de la route

Régulateur flou

Figure.l structure de systeme

Il.Variables floues :

deux variables d’entrée : e et ve

Nous avons { . ;
Une variable de sortie : u

evariede —3a+ 3
Chaque variable a sa gamme de variation :jve varie de — 100 a + 100
uvariede—5a+5

Ill.fuzzyfication des variables :

On prend pour I'erreur e trois ensembles flous de forme triangulaire :nulle,positive,négative

Pour la variation ve de e ,trois ensembles flous :stable,augmente,diminue également de forme

triangulaire.
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Pour la sortie u,on choisis cinq ensemble flous de forme trapézoidale :moyen+,maxi+,constante,

moyen-,maxi-.
ve e negative nulle positive
diminue Maxi- Moyen- const
stable Moyen- Const Moyen+
augment const Moyen+ Maxi+

TRAVAIL a faire :

1. Réaliser ce FIS.
2. Enregistre le dans vos répertoire
3. Lance des simulations pour différentes entrée suivantes:
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Figure.2.Fis Régulateurl
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4. Que remarquier vous ?

2. On va réaliser un Fis régulateur2 avec e de 5 ensemble floues et des formes Gauss

FIS Variables Membership function plots  plot points: 181
T T T T N ]
: : , GN M nulle P GP
e u i
ve o
3 2 1 0 2 3
inout variahle "a"
Current Variable Current Membership Function (click on MF to select)
Name e Name GM
Type input Type gaussmf -
Range [3 3] Params [0.3787 -2.26]
Display Range [-3 3] Help | Close
Ready

Figure.5.Fis Régulateur2
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1. Que remarquer vous ?



