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Soit le systéme a espace d’état suivant :

x(t) = Ax(t) + Bu(t)
y(t) = Cx(t)
x(0) = x,

 11.8097 — 0887
A= 1 0

Pbles désirés : (0.5, 0.7), (0.75, 0.8), (0.4, 0.5)
Coditions initiales :
x=[-1; 1]; systeme
xhat=[0; 0]; estimé

Donner le programme correspondant

| B= [0(')5], C=[0181 —0.181] etD = [0]

Déterminer : I’observabilité, la controlabilité, la stabilisabilité et la détectabilité

du systeme.
Déterminer la matrice du gain de 1’observateur
Le graphe correspondant



