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TP N°1 : L'oscillateur masse-ressort (m-k)

I- Objectifs
¢ Détermination de la période des oscillations propres non amorties 7
o Détermination de la pulsation propre mg du systeme.

11~ Définition
L'oscillateur masse-ressort (m-k) est constitué d'un ressort hélicoidal (ressort & boudin), auquel est
accroché une masse m, pouvant glisser sans frottement sur un plan horizontal. Ecart¢ de sa position
initiale, le systéme se met & osciller de part et d autre de cette position.

HI-Etude Théorigue

On appliquant le principe fondamental de la dynamique au systeme:
» Exprimer la période des petites oscillations en fonction de la masse m et de la raideur £.

IV-Etude de l'influence de différents parameétres sur la période et la pulsation

En

a) Influence de I'élongation ¥ , 1
Déduire A partir du graphe, la période 7" et la pulsation propre oy pour une raideur k de 200Nm™ et une
masse de 1kg, puis conclure.
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b) Influence de la masse m (x;=5cm, k:'»ZOONm’])

Pempln le tableau suivant pum conclur
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¢) infiuence de la raideur k (x;=5cm, m=1Kg)
Remplir le tableau suivant puis conclure.
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d) Déduire a partir du graphe le déplacement, la vitesse et I'accélération.
Donnée: x=0 a t=0.



